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SPECYFIKACJA TECHNICZNA

ST-01

Roboty pomiarowe
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Przebudowa drogi gminnej ul. Gawlika w Kaletach zvzgorzebudow kanalizacji deszczowej
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,Budowa nawierzchni ul. Spokojnej w Wojkowicach wrainfrastruktug towarzysaca’

1 WSTEP
1.1 Przedmiot specyfikacji technicznej

Przedmiotem niniejszej specyfikacji techniczngpg/magania dotyce wykonania i odbioru robét
pomiarowych zwizanych z wytyczeniem obiektow, tras i punktéw wysakowych.

1.2 Zakres stosowania specyfikacji technicznej

Specyfikacje techniczne stanawézs¢ dokumentdéw przetargowych i kontraktowych przy alda
I realizacji zadania inwestycyjnego prBudowa nawierzchni ul. Spokojnej w Wojkowicach wraz
z infrastruktur g towarzyszca”.

1.3 Zakres robot objetych specyfikacja techniczm

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyeasad prowadzenia robot przygotowawczych dla
przebiegu trasy kanalizacyjnej, obiektéw sieciowyalytyczeniem uktadu drogowego i uzbrojenia
terenu w pasie drogowym.

Zakres prac realizowanych w ramach rob6t pomiarowyab i prac geodezyjnych obejmuje:

1) Uzyskanie przed przygiieniem do rob6t od Zamawsapgo danych zawiergych lokalizac
i wspotrzdne punktow gtdwnych trasy oraz reperow.
2) Przeprowadzenie obliazé pomiaréw geodezyjnych nieginych do szczegdtowego wytyczenia robét.
3) Dostarczenie na teren budowy nigiloych materiatow, uerlzen i sprztu budowlanego.
4) Roboty pomiarowe zwkane z budowsieci instalacyjnych i obiektéw technologicznych:
- wytyczenie gtéwnej osi lub punktéw charakterystycin (sytuacyjne i wysokoiowe) sieci
instalacyjnych,
- wytyczenie gtéwnej osi lub punktdw charakterystycim (sytuacyjne i wysokoiowe) obiektow
technologicznych,
— zastabilizowanie punktow w sposéb trwaly, ochrahgorzed zniszczeniem oraz oznakowanie w Spo-
s6b utatwiajcy odszukanie i ewentualne odtworzenie,
5) Roboty zwizane z ewentuain inwentaryzag i wytyczeniem trasy drogowej i jej punktow
wysokdaciowych, a w szczegoldai:
- wyznaczenie (sprawdzenie) sytuacyjne i wysokove punktow giownych osi trasy i punktow
wysokaciowych,
— uzupelnienie osi trasy dodatkowymi punktami (wyzeade osi),
- wyznaczenie dodatkowych punktéw wysggiowych (reperéw roboczych),
- wyznaczenie przekrojow poprzecznych,
— zastabilizowanie punktow w sposéb trwaly, ochrahgorzed zniszczeniem oraz oznakowanie w Spo-
s6b utatwiajcy odszukanie i ewentualne odtworzenie,
6) Roboty pomiarowe zwrane z odtworzeniem nawierzchni drog i chodnikow.
7) Opracowanie aktualnych map sytuacyjno-wysokmvych — map do do celéw projektowych, w tym
map do celéw projektowych na potrzeby aktualizeafiy w przypadku zaistnienia zmian nieistotnych.
8) Roboty pomiarowe niezbdne do wykonania dokumentacji powykonawczej.
9) Wykonanie pomiarow sprawdaaych spadki i usytuowanie giownych elementéw obiekt
budowlanych w wykopie przed zasypaniem oraz iclentaryzacja.
10) Inwentaryzacja elementéw naziemnych po wykonarga pawierzchniowych.
11) Odtworzenie uszkodzonych znakdw [kamieni] granickmyodczas wykonywania robét ziemnych.
12) Opracowanie kart studni zgodnie zzahikiem nr 1 do niniejszej specyfikacji.

1.4 Okreslenia podstawowe

Punkty gtéwne trasy. Punkty zalamania osi trasy, punkty kierunkowe grazztkowy i koncowy
punkt trasy.

Reper - trwaly (zwykle oddiniety w odlewie zeliwnym) znak, utrwalajcy w terenie punkt sieci
niwelacyjnej o0 wyznaczonej wysod@ n.p.m.

Pozostate okrélenia podstawowe.Sa zgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi normami
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i z definicjami podanymi w specyfikacji technicznéyymagania ogolne” punkt 1.3.
2 MATERIALY

2.1 Rodzaje materiatow

Do utrwalenia punktéw gtéwnych trasy natestosowa pale drewniane z gwdziem lub pgtem
stalowym, stupki betonowe albo rury metalowe o dieg okoto 0,5 metra. Pale drewniane
umieszczone poza granicob6t ziemnych, w gsiedztwie punktéw zatamania trasy, powinny énie
srednig; od 0,15 do 0,20m i dtugé od 1,5 do 1,7m. Do stabilizacji pozostatych pumkidalezy
stosowa paliki drewnianesrednicy od 0,05 do 0,08m i diugo okoto 0,3m, a dla punktéw
utrwalanych w nawierzchni bolce staloweednicy 5mm i diugéci od 0,04 do 0,05m. Swiadki"
powinny mie& dtugas¢ okoto 0,5m i przekréj prostakny.

Do wykonania rob6t wg ST-01 konieczngrastpujace materiaty:

» slupki betonowe,

e rury stalowe,

e trzpienie stalowe,

¢ pale drewniane,

» farba chlorokauczukowa (do zaznaczania punktow).

3 SPRZAET

3.1 Sprzet pomiarowy

Do odtworzenia sytuacyjnego trasy i punktéw wysckowych naleéy stosowa nastpujacy sprzt:
« teodolity lub tachimetry,

e niwelatory,

+ dalmierze,

e tyczki,

e faty,

* tasmy stalowe i szpilki.

Sprzt stosowany do odtworzenia trasy i jej punktow wgsciowych powinien gwarantowa
uzyskanie wymagane] doktadioo pomiaru.

4 TRANSPORT
4.1 Transport sprzetu i materiatow

Sprzt i materiaty do odtworzenia trasy @ przewoz dowolnymisrodkami transportu.

5 WYKONANIE ROBOT

5.1 Zasady wykonywania prac pomiarowych

Prace pomiarowe powinny byvykonane zgodnie z oboadujacymi Instrukcjami Gtéwnego Uerlu
Geodezji i Kartografii (GUGIK) przez geodetow pata@cych uprawnienia zawodowe, zgodnie
z Ustawg z dnia 17 maja 1989r. Prawo geodezyjne i kartigraé.

Prace pomiarowe natg prowadzé zgodnie opracowanym projektem organizacji robptzyjetym
harmonogramem.

W oparciu o materiaty dostarczone przez Zamawego Wykonawca powinien przeprowadzi
obliczenia i pomiary geodezyjne niezlme do szczego6towego wytyczenia robot. Pracezame ze
stabilizacy i oznaczeniem gtébwnych elementéw sieci oraz reperdboczych bda wykonywane
recznie.

Wykonawca powinien sprawdztzy rzdne terenu okétbone w dokumentacji projektowej 2godne
Z rzeczywistymi rzdnymi terenu. Jeeli Wykonawca stwierdzize rzeczywiste rgne terenu istotnie
réznia sie od rzdnych okrélonych w dokumentacji projektowej, to powinien padomt o tym
Inspektora nadzoru. Uksztaltowanie terenu w takigjonie nie powinno by zmieniane przed
podjeciem odpowiedniej decyzji przez Inspektora nadz@vgzystkie roboty dodatkowe, wynilkag
z r&nic rzdnych terenu podanych w dokumentacji projektowefzédnych rzeczywistych,
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akceptowane przez Inspektora nadzoru, zastaykonane na koszt Zamawiapgo. Zaniechanie
powiadomienia Inspektora nadzoru oznacze, roboty dodatkowe w takim przypadku oligi
Wykonawe,.

Wszystkie roboty, ktore bazujna pomiarach Wykonawcy, nie mpgy¢ rozpoczte przed
zaakceptowaniem wynikow pomiaréw przez Inspekt@@zoru.

Punkty wierzchotkowe, punkty gtébwne trasy i punkigsrednie osi trasy mugzby¢ zaopatrzone
w oznaczenia okkajace w sposOb wyray i jednoznaczny charakterystykd potozenie tych
punktow. Forma i wzor tych oznagzpowinny by zaakceptowane przez Inspektora nadzoru.
Wykonawca jest odpowiedzialny za ochgowszystkich punktéw pomiarowych i ich oznatze
w czasie trwania robo6t. Zeli znaki pomiarowe przekazane przez Zamawego zostanzniszczone
przez Wykonawe swiadomie lub wskutek zaniedbania, to zogtamne odtworzone na koszt
Wykonawcy.

Wszystkie pozostate prace pomiarowe konieczne dkwidtowej realizacji rob6t naig do
obowigzkéw Wykonawcy.

5.1.1Wyznaczenie trasy i punktow sytuacyjno-wysoksciowe rurociggbw oraz obiektéw
technologicznych

Os projektowanego rurogiju powinien wytyczy uprawniony geodeta. $Qurocagu powinna zosta
oznaczona w trwaly i widoczny sposoOb, przez zaiostanie tacucha reperéw roboczych.
Poszczegdlne punkty osi trasy powinny zéstaznaczone przy pomocy drewnianych kotkow,
tj. kotkdw osiowych z gwedzmi. Kolki osiowe powinny zostawbite przy kadej zmianie kierunku
trasy, a na prostych odcinkach co 30 — 50m. Nadya prostym odcinku powinny zosta
umieszczone, co najmniej trzy punkty. Kosiadki powinny by wbijane na obu stronach wykopu,
tak, aby bylo maiwe odtworzenie osi wykopu podczas wykonywania ok W terenie
zabudowanym repery robocze w ksztalcie hakow duib powinny by montowane wscianach
budynkéw. Lacuch znakéw powinien zost@owiazany z pastwowa siech reperow.

5.1.2Wyznaczenie i sprawdzenie lokalizacji oraz niweledrég i ulic

W oparciu o DokumentagjProjektows nalery zapewné po budowie sieci wkziwe odtworzenie
nawierzchni istnigjcych. Wyznaczone punkty w osiach ulic nie powinmyg przesunite wigcej nz
1lcm w stosunku do projektowanych, a niweletlezy wyznaczy z doktadnécia do 1cm w stosunku
do rzdnych okrélonych w Dokumentacji Projektowej. Wykonawca poweimi przeprowadzi
obliczenia i pomiary geodezyjne nierlme do szczego6towego wytyczenia robot. Prace pomver
powinny by wykonane przez osoby posiagtsg odpowiednie kwalifikacje i uprawnienia. Punkty
wierzchotkowe trasy i inne punkty gtébwne do tyczepowinny by zastabilizowane w sposob trwaty,
przy wyciu palikbw drewnianych, a tak dowhzane do punktdow pomocniczych, pabmych poza
grania robot ziemnych. Repery robocze nglezalary¢ poza granicami rob6t zwdanych

z wykonaniem trasy drogowej. Jako repery roboczenmavykorzysta punkty state na stabilnych,
istniejacych budowlach wzdtutrasy drogowej. O ile brak takich punktéw, repeopocze nalegy
zalary¢ w postaci stupkéw betonowych lub grubych ksztatiddw stalowych, osadzonych
w gruncie w sposob wykluczgly osiadanie. Rzine reperow roboczych nale okresla¢

z doktadnécia do 0,5cm stosaf niwelacg podwojrs w nawhazaniu do reperow patwowych. G
trasy powinna by wyznaczona w punktach giéwnych i punktach przeksojpoprzecznych nie
rzadziej nk co 50 metrow. Dopuszczalne odchylenie sytuacyjpg/ezonej osi trasy w stosunku do
Dokumentacji Projektowej nie nie byt wigksze nk 5cm. Rzdne punktow osi naly wyznaczy

z doktadnécia do 1cm w stosunku do ganych okrélonych w Dokumentacji Projektowej. Do
utrwalenia osi trasy w terenie najeuzy¢ odpowiednich pali drewnianych lub rur metalowych.

5.1.3Kolejnosé wykonywania prac geodezyjnych

Kolejnas¢ wykonywania prac geodezyjnych:

* wytyczenie sytuacyjno-wysokoiowe gtéwnych osi przewodow,

« wytyczenie sytuacyjno-wysokociowe zatama osi przewodow,

e wyznaczenie sytuacyjno-wysad@owe uzbrojenia technicznego kanatow i przewodow,
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» wykonanie pomiarow powykonawczych kanatow w wykagpized zasypaniem,

* wyznaczenie lokalizacji obiektow i studzienek,

» wykonanie petnej inwentaryzacji powykonawczej sietaz z lokalizagj obiektéw i uzbrojenia
technicznego,

« odtworzenie kamieni granicznych,

» wykonanie peinej inwentaryzacji powykonawczej stadek kanalizacyjnych z zateniem kart
studzienek (wzor karty - zgdznik nr 1),

» wykonanie rysunkéw geodezyjnych powykonawczych gaédaniem sieci dozytkowania,

e whniesienie zapisanych na CD zinwentaryzowanychi sierzadzehn do Pastwowego Zasobu
Geodezyjnego i Kartograficznego

5.2 Wyznaczenie konturow wykopow

Polegaj one na oznaczeniu kradzi wykopu za pomagc widocznych palikéw (w przypadku
wykopdw do gt. 1m) w odgpach nie wgkszych nk co 50m.

5.3 Wyznaczenie punktow wysokéciowych

Punkty wysokéciowe (repery robocze) nalewyznaczy wzdiwz trasy w odsgpach co okoto 250m.
Punkty wysokéciowe naleéy umieszczé& poza granicami projektowanej budowli w miejscach
dostpnych, nie ulegagych zniszczeniu z dokladéma do 0,5cm. Punkty te nafe zaktad@ na
obiektach istniegjcych lub nowo zalonych punktach wysokeiowych (stupki betonowe z
bolcem).

5.4 Wykonanie zabezpieczenia
W miejscu wykonywania rob6t wykotiav ramach zabezpieczenia wykopu ogrodzenie tymezaso

6 KONTROLAJAKO SCIROBOT

Kontrolg jakosci prac pomiarowych zwranych z odtworzeniem trasy i punktéw wysgaiowych
nalezy prowadz¢ wedtug ogoinych zasad oktenych w instrukcjach i wytycznych Gtéwnego Wdu
Geodezji i Kartografii (GUGIK) (1, 2, 3, 4, 5, 6) Zgodnie z wymaganiami.

7 OBMIARROBOT

Prace geodezyjne i pomiarowe rozliczarndabw oparciu o ceqiryczattows.
8 ODBIOR ROBOT

8.1 Sposob odbioru robét

Odbiér rob6t zwizanych z odtworzeniem trasy w terenie gpgte na podstawie szkicow
i dziennikbw pomiaréw geodezyjnych lub protokétukantroli geodezyjnej, ktére Wykonawca
przedktada Inspektorowi Nadzoru. Celem odbioru jpsptokolarne dokonanie finalnej oceny
rzeczywistego wykonania rob6t w odniesieniu doilickci, jakasci i wartcsci.

Gotowas¢ do odbioru zgtasza Wykonawca wpisem do dziennikdolvy przedktadap Inspektorowi
Nadzoru do oceny i zatwierdzenia dokumeni@gwykonawcz robaot.

9 PODSTAWAPLATNO SCI
Wymagania ogoélne podano w ST-00 ,Wymagania ogoélne".

Cena dla prac pomiarowych i geodezyjnych obejmuje:

* wykonanie mapy sytuacyjno - wysckiowej do celéw projektowych obejnmugych zakres
ok. 30m od trasy kanatéw;

* wyznaczenie punktow gtéwnych osi trasy, granic talpunktéw wysokéciowych;

e uzupelnienie osi trasy dodatkowymi punktami;

» wykonanie roboczej osnowy geodezyjnej poza granicabot;

* wyznaczenie przekrojow poprzecznych z ewentualnylyezeniem dodatkowych przekrojow;

* wyznaczenie konturéw obiektéw regulacyjnych;

* wykonanie pomiaréw biacych w miag postpu robot, zgodnie z Dokumentadfrojektova;
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» zastabilizowanie punktéw w sposob trwaly, oclkrdoh przed zniszczeniem i oznakowanie
utatwiajace odszukanie i ewentualne odtworzenie;

« odtworzenie kamieni granicznych;

e opracowanie kart studni;

* utrzymywanie i ewentualne uzupetnienie w trakcidbato roboczych punktéw sytuacyjno-
wysokasciowych;

* wyznaczenie innych punktéw pomiarowych, ktére Wykena uzna za potrzebne;

e opracowanie dokumentacji geodezyjnej powykonawazej aktualnych mapach sytuacyjno-
wysokasciowych;

* inwentaryzacja elementow naziemnych po wykonaraa pawierzchniowych;

» transport i koszty materiatdbw (znakéw geodezyjnygéilj drewnianych, rur metalowych, gbdw
stalowych, farby itp.);

* inne pozostate elementy zgodnie z dokumenatpopjektows oraz ST oraz poleceniami Inspektora
nadzoru.

Podstaw pfatngci jest cena ryczaltowa podana przez Wykoriawe odpowiednie] pozyciji
Kosztorysu Ofertowego [Przedmiaru Robét] — ,Kos@iydine”.

10 PRZEPISY 2M AZANE

[1] Instrukcja techniczna 0-1. Ogdllne zasady wykonyag@mac geodezyjnych.

[2] Instrukcja techniczna G-1. Geodezyjna oshowa paajoBtowny Urad Geodezji i Kartografii
1978.

[3] Instrukcja techniczna @G- Wysokdciowa osnowa geodezyjna, Glowny bz Geodezji
i Kartografii 1983.

[4] Instrukcja techniczna G-3. Geodezyjna obstuga ityeis Gtowny Urad Geodezji i Kartografii
Warszawa 1979.

[5] Wytyczne techniczne G-3.1. Osnowy realizacyjne walp Urzad Geodezji i Kartografii 1983.

[6] Wytyczne techniczne G-3.2. Pomiary realizacyjnév@ly Urzad Geodezji i Kartografii 1983.

[7] Instrukcja techniczna G-4Pomiary sytuacyjne i wysokoiowe, Glowny Urad Geodezji
i Kartografii 1979,

[8] Rozporadzenie Ministra Infrastruktury w sprawie bezpietteva i higieny pracy podczas
wykonywania rob6t budowlanych (Dz. U. 2003r. Nr p@z. 401).

Uwaga: Obowizujaca edycja norm i przepisow kedzie wydanie najnowsze, opublikowane nie
pézniej niz 30 dni przed terminem skiadania ofert. JednocZmie Wykonawce obowiazuja
przepisy aktualne na dzi@ ich stosowania.
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